
USB - RS485 конвертер 
 
Установка драйвера CH340 

Во-первых, драйвер нужен только при работе с windows. В Linux, драйвер CH340 уже 
имеется по умолчанию. 

Во-вторых, следует убедиться, что драйвер ещё не установлен в вашу систему. Для этого 
достаточно подключить плату к компьютеру, после чего запустить Arduino IDE и открыть в 
нём пункт меню «Инструменты/Порт». Если пункт «Порт» неактивен, значит драйвер еще не 
установлен. 

Итак, если у вас windows и драйвер ещё не установлен, делаем это в два шага: 

1. Скачиваем файл CH341SER.EXE по ссылке: 
http://git.robotclass.ru/download/CH341SER.EXE 

2. Запускаем файл и в появившемся окне жмем кнопку INSTALL 

 


